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Introduccion

www.StellarSupport.com

NOTA: Las funciones del producto podrian no estar plenamente representadas en este documento debido a cambios en el producto
sucedidos tras la impresion. Leer las versiones mas recientes del Manual del operador y la Guia de referencia rapida antes de
emplear el sistema. Para obtener una copia, consultar al distribuidor o visitar www. StellarSupport.com.
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Prefacio

BIENVENIDO al sistema GreenStar™ ofrecido por John
Deere.

LEER ESTE MANUAL detenidamente para aprender
cémo hacer funcionar el sistema y como darle servicio. El
no hacerlo podria resultar en lesiones personales o dafios
del equipo. Este manual y las etiquetas de seguridad de
la maquina podrian estar disponibles en otros idiomas.
(Consultar al concesionario John Deere para pedirlos.)

ESTE MANUAL DEBE CONSIDERARSE como parte
permanente del sistema y debera permanecer con el
mismo en caso de venderlo.

LAS MEDIDAS en este manual se dan en unidades
métricas con sus equivalencias en el sistema de los
EE.UU. Utilizar exclusivamente repuestos y fijaciones
adecuados. Las fijaciones métricas o del sistema de los
EE.UU. pueden requerir una llave especifica métrica o
del sistema de los EE.UU.

Los lados DERECHO e IZQUIERDO se determinan
mirando en el sentido de avance de la maquina.

ESCRIBIR LOS NUMEROS DE IDENTIFICACION DE
PRODUCTO (P.I.N.) en la seccién de Especificaciones

GreenStar es una marca comercial de Deere & Company

o de Numeros de la maquina. Anotar precisamente
todos los numeros para facilitar la recuperacién de los
componentes en caso de ser robados. El concesionario
también necesita estos niumeros para los pedidos

de piezas. Guardar el registro de los numeros de
identificacion en un lugar seguro fuera de la maquina.

La GARANTIA del producto se ofrece a los clientes que
hagan funcionar y mantengan el equipo de la manera
descrita en este manual como parte del sistema de apoyo
John Deere. La garantia del producto se explica en el
certificado recibido del concesionario en el momento de
la compra.

Esta garantia le asegura que John Deere respaldara sus
productos en caso de surgir averias dentro del plazo de
garantia. Bajo ciertas condiciones, John Deere también
proporciona mejoras, frecuentemente sin cargo al cliente,
aun si ya ha vencido la garantia del producto. El abuso
del equipo o la modificaciéon de su rendimiento fuera de
las especificaciones de la fabrica anulara la garantia y se
podria denegar las mejoras en campo.

JS56696,0000A3E -63-14JUN11-1/1

092111

PN=2




Pagina

Seguridad
Reconocer los avisos de seguridad.................... 05-1
Distinguir los mensajes de seguridad................. 05-1
Observar los mensajes de seguridad.................. 05-1
Mantenimiento Seguro..........cccocceeiviieiiieeeee, 05-2
Manejo seguro de componentes

electronicos y soportes ........ccceeeeeviiciiieeneennn. 05-2
Evitar fluidos a alta presion ...........cccccccoevvvnieenn. 05-3
Funcionamiento seguro de los

sistemas de automatizacion de aperos.......... 05-3
Introduccion
Teoria de funcionamiento ...........cccccceevieeerineeen. 10-1
Activacion del Guiado activo de aperos ............. 10-2
Funcionamiento del Guiado activo de aperos....10-3
Compatibilidad de maquina............ccccoceeevcieeennee 10-4
Sustitucion de memoria EPROM...............cccc..e. 10-4
Componentes del sistema
Monitor y sistema de control..............cc.ccoeunnneenn. 15-1
Receptor de GPS StarFire ........ccccoocoeiiiinennne. 15-1
Pantalla GreenStar..........ccccceeeeviiiiiiee e, 15-3
Controlador de aperos.........cccvveeeeeeeiciiiereeenieinns 15-4
Sensor de angulo de ruedas .........ccccccceeeiieennee 15-5
Configuracion
Requisitos de arranque ...........ccocccveeeeeeiiiiiiieenn. 20-1
Desplazamiento lateral del receptor del apero...20-2
Designacion de controles de VCS...................... 20-3
Calibracion de direccion del apero..................... 20-4
Calibracion de umbral de VCS ............cccooieeee 20-5
Ajuste del caudal hidraulico de valvulas

externas ... 20-7
Necesario para engranar ...........cccceeveeeeseevvennnns 20-8
Valvula externa ... 20-8
Funcionamiento
Funcionamiento basico del sistema de

Guiado activo de aperos ..........cccceeeeeeeeeecnnnn. 25-1
Engrane del Guiado activo de aperos................. 25-2
Ajustes/afinado en campo .........ccccceevcienieniiees 25-4
Modo de seguimiento ........ccccceeeeeiiiieeee i, 25-5
Inhabilitaciéon del Guiado activo de aperos......... 25-6

Desconexion de guiado activo de aperos
Desconexion del sistema de Guiado
activo de aperos........ccccceevievieeeen e 30-1

Pagina

Localizacion de averias
Localizacion de averias — Sistema de

Guiado activo de aperos ..........ccccceeeereeeennnen. 35-1
Localizacion de averias — Maquina................... 35-2
Servicio
Sistema de Guiado activo de aperos.................. 40-1
(V= To U] = R 40-1
Declaracién de homologacién de la UE ............. 40-2

Literatura de servicio John Deere disponible
Informacion técnica ........ccccceeeeeeeiiieenenn. SERVLIT-1

Manual original. Todas las informaciones, ilustraciones y especificaciones
recogidas en este manual son las mas actuales, disponibles hasta la
fecha de publicacion. John Deere se reserva el derecho de introducir

modificaciones técnicas sin previo aviso.

COPYRIGHT © 2011
DEERE & COMPANY
Moline, lllinois
All rights reserved.
A John Deere ILLUSTRUCTION ® Manual

092111

PN=1




Indice

092111

PN=2



Seguridad

Reconocer los avisos de seguridad

Este es el simbolo de seguridad de alerta. Al observar este
simbolo en la maquina o en este manual, sea consciente
de que existe un riesgo para su seguridad personal.

Observe las instrucciones de seguridad y manejo seguro
de la maquina.

T81389 —UN—O07DEC88

DX,ALERT -63-29SEP98-1/1

Distinguir los mensajes de seguridad

Los mensajes PELIGRO, ADVERTENCIA o ATENCION
se identifican por el simbolo preventivo de seguridad. El
mensaje de PELIGRO indica alto riesgo de accidentes.

Los mensajes de PELIGRO o ADVERTENCIA aparecen
en todas las zonas de peligro de la maquina. El mensaje
de ATENCION informa sobre medidas de seguridad
generales. ATENCION también indica normas de
seguridad en esta publicacion.

A PELIGRO

A ADVERTENCIA

A ATENCION

TS187 —63—27JUNO8

DX,SIGNAL -63-03MAR93-1/1

Observar los mensajes de seguridad

Leer cuidadosamente todos los mensajes de seguridad
en este manual y en las etiquetas de seguridad de

la maquina. Mantener las etiquetas de seguridad
correspondientes en buen estado. Sustituir las etiquetas
deterioradas o perdidas. Comprobar que los nuevos
componentes del equipo y los repuestos contengan

las etiquetas de seguridad actualmente en uso. Si
necesita etiquetas de seguridad de repuesto, pidalas a su
concesionario John Deere.

Puede que este manual no contenga informacién de
seguridad adicional sobre partes y componentes de
proveedores ajenos a John Deere.

Aprenda a utilizar correctamente la maquina y sus
mandos. No permita que nadie use la maquina sin haber
sido instruido.

Mantener la maquina en buenas condiciones de trabajo.
Cualquier modificacion no autorizada puede menoscabar

TS201 —UN—23AUG88

el funcionamiento y/o seguridad de la maquina y acortar
su vida util.

Si no se entiende alguna parte de este manual y precisa
ayuda, ponerse en contacto con el concesionario John
Deere.

DX,READ -63-16JUN09-1/1
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Segquridad

Mantenimiento seguro

Familiarizarse con los procedimientos de mantenimiento
antes de efectuar los trabajos. La zona de trabajo debe
estar limpia y seca.

No efectuar ningun trabajo de engrase, reparacion o ajuste
con el motor en marcha. Mantener las manos, pies y ropa
siempre lejos de componentes moviles. Poner todos los
mandos en punto muerto para aliviar la presion. Bajar
hasta el suelo todos los equipos. Detener el motor. Retirar
la llave de contacto. Esperar a que se enfrie el motor.

Apoyar cuidadosamente todos los elementos de la
maquina que se levantan para efectuar trabajos de
mantenimiento.

Todos los componentes deben estar en buen

estado y correctamente instalados. Reparar dafios
inmediatamente. Cambiar cualquier pieza desgastada o
rota. Mantener todos los componentes de la maquina
limpios de grasa, aceite y suciedad acumulada.

Al tratarse de equipos autopropulsados, desconectar el
cable de masa de la bateria antes de intervenir en los
componentes del sistema eléctrico o antes de realizar
trabajos de soldadura en la maquina.

Al tratarse de equipos arrastrados, desconectar los
grupos de cables del tractor antes de intervenir en los
componentes del sistema eléctrico o antes de realizar
trabajos de soldadura en la maquina.

TS218 —UN—23AUG88

DX,SERV -63-17FEB99-1/1

Manejo seguro de componentes electréonicos
y soportes o

Sufrir una caida durante la instalacion y separacion de
componentes electrénicos del equipo puede causar
lesiones graves. Utilizar una escalera o plataforma para
alcanzar cada punto de montaje. Asegurarse de apoyar
los pies y las manos de forma segura sobre peldafios y
asideros. No instalar ni retirar componentes si ha llovido
o si hay hielo.

Emplear a un escalador certificado para instalar una
estacion base de RTK en una torre u otra estructura alta
0 para dar servicio a la misma en estas condiciones.

TS249 —UN—23AUG88

Al instalar o realizar trabajos de mantenimiento en un
mastil receptor de posicionamiento global sobre un apero,
utilizar las técnicas de elevacion apropiadas y un equipo
de seguridad. El mastil pesa mucho y puede ser dificil de

manejar. Se necesitan dos personas para alcanzar los
puntos de montaje no accesibles desde el suelo o desde
una plataforma de servicio.

DX,WW,RECEIVER -63-24AUG10-1/1
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Segquridad

Evitar fluidos a alta presiéon

Las fugas de fluidos a presion pueden penetrar en la piel
y provocar lesiones de gravedad.

Evite el peligro aliviando la presién antes de desconectar
tuberias hidraulicas o de otro tipo. Apriete todas las
conexiones antes de aplicar presion.

Para localizar fugas use un pedazo de cartén. No acerque
las manos ni el cuerpo a fugas de alta presion.

X9811 —UN—23AUG88

En caso de accidente, acuda de inmediato a un
médico. El fluido que haya penetrado en la piel debera
extraerse quirirgicamente antes de unas pocas horas
tras el accidente, de lo contrario podria originarse una
gangrena. Los médicos que no tengan experiencia en
tratar este tipo de lesiones deberan dejar al paciente
en manos del profesional adecuado. Dicha informacién

puede solicitarse en inglés a Deere & Company Medical
Department en Moline, lllinois, EE.UU., en los teléfonos
1-800-822-8262 6 +1 309-748-5636.

DX,FLUID -63-20AUG09-1/1

Funcionamiento seguro de los sistemas de
automatizacién de aperos

No usar sistemas de automatizacion de aperos en
carreteras. Siempre apagar (desactivar) los sistemas
de automatizacion de aperos antes de entrar a una

carretera. No intentar encender (activar) el sistema de

automatizacion de aperos mientras se transporta en una
carretera.

Los sistemas de automatizaciéon de aperos han sido
disefiados para asistir al operador a efectuar operaciones
en campo de modo mas eficaz. El operador siempre es
responsable de guiar la maquina.

Los sistemas de automatizaciéon de aperos incluyen toda
aplicacién que automatice el movimiento del apero. Esto
incluye, pero no se limita, al iGrade y el Guiado activo
de aperos.

Para evitar lesionar al operador y a las personas en la
cercania:

PC13793 —UN—25MAY 11

¢ Verificar que la maquina, el apero y los sistemas de
automatizacion estén debidamente configurados.

* Permanecer alerta y prestar atencién al entorno * Detener el funcionamiento si las condiciones de poca
circundante. visibilidad perjudican la capacidad de manejar la

* Tomar control del apero cuando sea necesario magquina o de identificar a personas u obstaculos en la
para evitar peligros en el campo, personas en las trayectoria de la maquina.
inmediaciones, equipos y otros obstaculos.

CF86321,0000366 -63-25MAY11-1/1
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Introduccion

Teoria de funcionamiento

El Guiado activo de aperos es un sistema que permite

la conduccion automatica de un apero simétrico y del
tractor de modo independiente sobre una pasada comun.
Esto se logra por medio de receptores de GPS StarFire™
que se montan en el tractor y el apero. Al conocer la
ubicacion del tractor y del apero, el Guiado activo de
aperos brinda a los operadores conduccion automatica
siguiendo una pasada definida. Esta automatizacion
permite a los operadores enfocarse mas en el equipo y
las tareas que tengan a la mano y menos en la mecanica
de funcionamiento de la maquina.

El Guiado activo de aperos puede utilizarse con aperos
remolcados e integrales.

NOTA: El rendimiento del Guiado activo de aperos
esta limitado por la capacidad del sistema de
direccion empleado. Utilizar un sistema de direccion
apropiado para las condiciones.

StarFire es una marca comercial de Deere & Company

El Guiado activo de aperos funcionara en
sentido de retroceso por 45 segundos. Luego
de transcurridos los 45 segundos, AutoTrac y el
Guiado activo de aperos se desconectan, lo cual
suspende su control del tractor y del apero.

IMPORTANTE: El rendimiento en retroceso se
encuentra limitado por las caracteristicas del
sistema de direccion de cada apero. En la
mayoria de los casos no se recomienda el
funcionamiento en retroceso por el momento.
Para evitar problemas de rendimiento o causarle
posibles dafnos a las maquinas, es necesario
conocer y comprender las limitaciones de su
sistema antes de intentar el uso del Guiado
activo de aperos en retroceso.

DK01672,0000164 -63-08AUG11-1/1
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Introduccion

PC13530 —UN—O03MAY11

Activacion del Guiado activo de aperos

A
Una vez que han sido instalados, los controladores del Application
Guiado activo de aperos requieren la introduccion de @ Controller
un codigo de activacion de 26 digitos. Seguir los pasos
dados a continuacion para activar el controlador.

Controlador de aplicaciones

1. Visitar www.StellarSupport.com o llamar al PC13531 —UN—03MAYTH

1-888-953-3373 B) @
2. Utilizando el numero de serie del controlador y el ﬁ
numero de pedido COMAR se genera un codigo de

activacién de 26 digitos. Tecla variable Configuracion

3. En la pantalla, seleccionar CONTROLADOR DE Setup Menu
APLICACIONES del menu principal.
i Control Selection
4. Pulsar la tecla CONFIGURACION.
5. Seleccionar el boton ENTRAR ACTIVACION (A). SCV Threshold Setup
6. Escribir el codigo de 26 digitos (B). Serial Port Setup g
NOTA: Los voltajes de E/S son sélo para diagnéstico. §|
IO Voltages ES
A—Controlador de C—Entrada de activacion cI>
aplicaciones D—Activacion 2
B—Configuracién Activation Entry © é
o
Menu Configuraciéon
Activation Entry
Implement Steering S
2
)
|
Activacion
DK01672,00000D0 -63-02JUN11-1/1
10-2 092111
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Introduccion

Funcionamiento del Guiado activo de aperos
Requisitos funcionales del Guiado activo de aperos:
Hardware:

* Pantalla GreenStar 2 1800, GreenStar 2 2600 6
GreenStar 3 2630 6 consola GreenStar 3 Command
Center instalada en la maquina.

¢ Receptor GPS John Deere StarFire montado en tractor.

* Receptor de GPS John Deere StarFire y escuadra
montados en apero.

¢ Controlador del Guiado activo de aperos instalado en
el tractor.

¢ Sensor de angulo de direccion montado en apero.

NOTA: El sensor de angulo de ruedas no es necesario
con los aperos que se desplazan lateralmente.

* Mecanismo de direccién hidraulica montado en apero.

* Diversos grupos de cables relacionados con la
fuente de alimentacion, integracion de controladores,
comunicacion de sensores y control de direccion.

Software:

¢ E| funcionamiento del Guiado activo de aperos requiere
que los dos receptores tengan un nivel de sefial RTK,
salvo en el caso que se esté usando sefal compartida.

* Software de receptor StarFire actualizado (Guiado
activo de aperos solamente).

NOTA: Cuando se actualiza el software del
receptor, sélo se puede tener un receptor
conectado al bus CAN.

No es posible reprogramar un receptor de apero
empleando una pantalla GreenStar Original.

* Configuracion del receptor de la maquina, incluyendo la
calibracion de TCM.

* Configuracion del receptor del apero, incluyendo la
calibracion de TCM.

* Activacion de AutoTrac en la pantalla (no necesaria
para hacer funcionar el sistema manualmente).

* Configuracion completa de AutoTrac y de Guiado activo
de aperos (una configuracién incompleta de AutoTrac
impedira al operador activar el guiado).

NOTA: Actualmente, el Guiado activo de aperos acepta la
actualizacion de las correcciones SF2 en la maquina
con el uso de sefial compartida. Ver la seccion sobre
sefial compartida para obtener mas informacion.

DK01672,0000175 -63-09AUG11-1/1
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Introduccion

Compatibilidad de maquina

Modelo de tractor John Deere Caracteristicas Requisitos adicionales
Serie 6000 Chasis grande y pequefio con tracciéon
en 2 ruedas o TDM
Serie 6010 Chasis grande y pequefio con tracciéon
en 2 ruedas o TDM
Serie 6020 Chasis grande y pequefio con traccion
en 2 ruedas o TDM
Serie 6030 Chasis grande y pequefio con traccion
en 2 ruedas o TDM
Serie 7000 Chasis grande y pequefio con traccion
en 2 ruedas o TDM
Serie 7010 Chasis grande y pequefio con traccion
en 2 ruedas o TDM
Serie 7020 Chasis grande y pequefio con traccion
en 2 ruedas o TDM
Serie 7030 Chasis grande y pequefio con tracciéon
en 2 ruedas o TDM
Serie 8000 Con ruedas y con orugas Software actualizado del controlador hidraulico
del tractor
Serie 8010 Con ruedas y con orugas Software actualizado del controlador hidraulico
del tractor
Serie 8020 Con ruedas y con orugas con traccion
delantera mecanica
Serie 8030 Con ruedas y con orugas con traccion
delantera mecanica
Serie 9000 Con ruedas y con orugas Software actualizado del controlador hidraulico
del tractor
Serie 9020 Con ruedas y con orugas
Serie 9030 Con ruedas y con orugas
Serie 6R
Serie 7R
Serie 8R Con ruedas y con orugas

NOTA: Para obtener una lista completa de tractores

de otros fabricantes aparte de John Deere que
son aprobados y compatibles para funcionar con
el controlador AutoTrac, acceder a la pagina
Web www.stellarsupport.com.

La porcién de guiado del sistema de Guiado activo de
aperos es compatible en vehiculos que tienen AutoTrac
integrado, AutoTrac universal o el controlador AutoTrac.

El juego de valvula externa para el Guiado activo de
implementos afiade un control hidraulico a los tractores
que no tienen instalados los controles hidraulicos en
fabrica.

DK01672,0000176 -63-09AUG11-1/1

Sustitucion de memoria EPROM

En algunos modelos antiguos de tractores de las
series 8000/9000 es necesario sustituir o actualizar el
controlador hidraulico del tractor.

Comunicarse con el concesionario John Deere para
recibir ayuda con las maquinas antiguas.

NOTA: Para sustituir la memoria EPROM en la unidad
de control del tractor, a fin que sea compatible
con el Guiado activo de aperos, consultar al
concesionario John Deere.

Los tractores de las series 8020/9020
son compatibles de fabrica con el Guiado
activo de aperos.

DK01672,00000D3 -63-02JUN11-1/1
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Componentes del sistema

Monitor y sistema de control

Debido a que el monitor y los sistemas de control forman
parte integral de la maquina, las operaciones que
involucran las pantallas y los controladores electrénicos
aparecen en todo el manual, en sus secciones respectivas.

Seccion del monitor del sistema: recibe las senales de
los sensores del angulo de ruedas junto con informacion
relevante de GPS y visualiza la actividad en la consola
montada en la cabina. La pantalla activa informa al

operador de las actividades de la maquina antes de que
sea posible verlas desde el asiento del operador.

Seccion de control del sistema: se usa para dirigir

el apero a lo largo de la linea de guiado deseada. El
sistema de control ajusta el cilindro de la direccion del
apero de modo continuo para mantener el error de rumbo
en cero. El ajuste continuo del sistema compensa las
perturbaciones externas del sistema que normalmente
causarian que el apero se desvie del rumbo deseado.

DK01672,00000CA -63-02JUN11-1/1

Receptor de GPS StarFire

El Guiado activo de aperos requiere dos receptores de
GPS para funcionar.

* Un receptor de GPS John Deere StarFire se monta y
funciona en el tractor, mientras que el otro se monta
en el apero.

* Los dos receptores deberan utilizar sefales RTK salvo
que se esté utilizando la sefal compartida.

NOTA: Para un rendimiento éptimo, ambos receptores
deberan ser de un mismo modelo.

Para sefial compartida los dos receptores
deben ser StarFire 3000.

La sefal compartida funcionara en la sefial de
correccion SF2 con el Guiado activo de aperos.

El Guiado activo de aperos funcionara con
las correcciones SF2 cuando se utiliza
la sefial compartida.

Contintda en la pag. siguiente

PC13406 —UN—20APR11

Receptor StarFire

* El receptor del apero no debe montarse a mas de 4,0
m (13.1 ft) por encima del nivel del suelo.

* El receptor del apero debe conectarse con el bus de
CAN de aperos del tractor a través del conector ISO.

DK01672,0000167 -63-08AUG11-1/3
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Componentes del sistema

Seial compartida

NOTA: La sefal compartida se conecta automaticamente,
no es posible conectarla o desconectarla
manualmente.

La sefial compartida permite al Guiado activo de aperos
compartir la sefial de correccion del receptor del vehiculo
al receptor del apero.

El funcionamiento de la sefial compartida se enlazara
automaticamente y funcionara con el Guiado activo de
aperos cuando se satisfacen los requisitos siguientes:

* Receptores StarFire 3000 en el vehiculo y en el apero.

* Pantalla GS3 2630.

¢ Activacion de SF2 6 RTK en el receptor de la maquina.

* SF1, SF2 6 RTK en el receptor del apero.

* Actualizaciones de software mas recientes en la
pantalla, receptor y controlador de aplicaciones.

StarFire 3000 - fmplement - Main SAF XIXIX
Serial
Info | Setup Activations | Port

Position Mode

3D RTK

Lo

=D

2]
r

Lat () 41°38'7.09" N
Lon (*) 93°46'34.20" W

Altitude (ft) 984,008
GPS Course (%) 359
GPS Speed (mph) 0.0

Accuracy (%)

80

GPS Signal (%)

96

SF Signal (dB)

N |
8.0

Roll Angle (%)

-1.2

Pitch Angle (°)

Yaw Rate (“/sec)

0

Para verificar que los receptores estan enlazados se
puede revisar la pagina del receptor del apero (A), o en la
pagina de vista de guiado (B), se visualizara el simbolo
de enlace.

A—Pagina de apero con
receptor enlazado

B—P4agina de vista de guiado
enlazado

Continda en la pag. siguiente

Apero Apero Apero
RTK SF2 SF1
Maquina +-2 +-2" +-2" Receptores enlazados
RTK GroenSta - Guidaros
Maquina +/- 3-5” +/- 3-5” +/- 3-5”
SF2

IEElEEl =
= (]| =

Péagina de vista de guiado enlazado

PC13797 —UN—02JUN11

PC13800 —UN—02JUN11

DK01672,0000167 -63-08AUG11-2/3

15-2

092111

PN=13




Componentes del sistema

La sefal compartida automaticamente utiliza la senal
de correccion del vehiculo. Se recomienda que la sefial
de correccidon mas precisa se encuentre en el vehiculo.
Si la senal de correccién mas precisa se encuentra en
el apero, se visualiza un mensaje de advertencia de
precision del receptor.

NOTA: La advertencia de precisién no inhabilita
la sefal compartida.

€ GS3)

Receiver Accuracy Warning

Please connect the receiver with the highest level of
accuracy to the primary machine (vehicle) to achieve
beatter performance for the following application(s):

PC13798 —UN—02JUN11

Advertencia de precision

DK01672,0000167 -63-08AUG11-3/3

Pantalla GreenStar

Para recibir informacion sobre la actividad de la maquina,
el operador debe observar la pantalla.

¢ |_as funciones de la maquina pueden seleccionarse o
activarse/desactivarse empleando la pantalla tactil o
los controles de pantalla.

¢ La pantalla puede fijarse con unidades de medida del
sistema de EE.UU. o métricas.

¢ E| operador debe introducir los valores empleando
las mismas unidades de medida que las que indica la
pantalla.

* | os parametros del radar del tractor, las unidades de
medida y el idioma seleccionado se almacenan en la
pantalla.

NOTA: Si se utiliza una pantalla nueva o diferente
con la maquina, sera necesario recuperar los
parametros del radar del tractor de la pantalla
antigua e introducirlos manualmente en la
pantalla nueva, o recalibrar la unidad y guardar
los parametros correspondientes.

Las unidades de medida y el idioma deben
fijarse en la pantalla nueva, si difieren de
los valores fijados en fabrica.

PC13407 —UN—20APR11

_.___.._.—.—-——-'-"'——#
Pantalla 2630

DK01672,00000CC -63-02JUN11-1/1

15-3

092111

PN=14




Componentes del sistema

Controlador de aperos

El controlador de aperos (A) se encuentra en la parte
trasera del tractor, debajo de la cubierta trasera de la
cabina.

NOTA: La ubicacién y alineacién del controlador pueden
diferir en cada modelo de tractor. La ilustracion
sirve como referencia general solamente.

El controlador de aperos contiene:

* Software de pantalla - utilizado por la consola montada
en la cabina

* Microprocesador - utiliza las sefales de sensor de
angulo de ruedas para regular los controles de valvulas.

* Memoria no volatil - guarda los valores predeterminados
en fabrica y los introducidos por el operador

A—Controlador

PC12186 —UN—070CT09

DK01672,00000CD -63-02JUN11-1/1
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Componentes del sistema

Sensor de angulo de ruedas

Para indicar la posicion para el sistema de direccion del
apero, se utiliza un potenciometro (A) o un sensor por
efecto Hall (B) como sensor de angulo de ruedas.

Cuando el cilindro de la direccién se extiende o retrae,

la sefial de realimentacion enviada por el potenciometro
varia para reflejar la posicidon del mecanismo de direccion
del apero. Esta sefal se utiliza como valor de entrada para
regular el angulo de las ruedas, y como realimentacion
para fines de rastreo y sensibilidades cumulativas que se
utilizan para ajustar la agresividad de la direccion.

NOTA: Algunos dispositivos de direccion de aperos tienen
un sensor de ruedas incorporado en el equipo.

Es necesario montar el sensor de angulo de
ruedas y calibrarlo de modo que su carrera esté
alineada y sea simétrica. Si no se monta el
sensor correctamente, se obtendra un rendimiento
deficiente. Consultar las instrucciones de montaje
del sensor para el procedimiento correcto.

Verificar que las conexiones hidraulicas y mecanicas
de la direccién estén debidamente ajustadas,
segun las especificaciones del fabricante.
Consultar el Manual del operador del fabricante
del sistema de direccién especifico.

A—Potenciometro B—Sensor por efecto Hall

Sensor por efecto Hall

PC12344 —UN—190CT09

PC12189 —UN—140CT09

PC13565 —UN—O03MAY 11
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Configuracion

Requisitos de arranque

* Receptores StarFire RTK instalados y funcionando en
la maquina y el apero.

¢ Se ha completado la instalacion del equipo fisico del
Guiado activo de aperos.

NOTA: La sefial compartida requiere un receptor
StarFire 3000 en el vehiculo y en el apero.

- Activacion de SF2 6 RTK en el receptor de la maquina.

- SF1, SF2 6 RTK en el receptor del apero.

¢ Actualizado al software mas reciente del receptor
StarFire y direccién del apero activa en el controlador
de aplicaciones.

* Se ha completado la calibracién de TCM del receptor
de la maquina.

PC13071 —UN—29AUG11

Application
@ Controller

* Se ha completado la configuracién del receptor del

apero (incluyendo las compensaciones) y la calibracion
de TCM.

* Se ha completado la calibracion de AutoTrac y éste

esta activado en la pantalla.

DK01672,0000168 -63-08AUG11-1/1
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Configuracion

Desplazamiento lateral del receptor del apero

En equipos en los cuales no es posible montar el receptor
de aperos sobre la linea central del apero, se puede
introducir un valor de desplazamiento lateral para tomar
en cuenta la posicion desplazada del receptor.

1.

2
3.
4

Pulsar la tecla programable PRINCIPAL.
Seleccionar configurar direccion de apero (A).
Seleccionar compensacion de GPS del apero (B)

Seleccionar el sentido de la compensacién por medio
de elegir POSICION DESPLAZADA A DERECHA o
POSICION DESPLAZADA A IZQUIERDA en el menu
emergente (C).

Introducir la distancia del receptor a la linea central
del apero en el cuadro de DESPLAZAMIENTO A
1ZQ./DER. (D)

A—NMenu principal C—Posicion desplazada
B—Configurar direccion de D—Desplaz. izq./der.
apero

PC13072 —UN—16NOV10

=

Tecla programable principal del controlador de aplicaciones

Main Menu
Implement Steer Main
@—P‘ Implement Steer Setup
Implement Shift Main %
Implement Shifter Setup=} 3
| —— I
—_———— 5
Yersion Information g
o
Menu principal
Implement Steer Setup |
Wheel Angle Setup |
Wheel Angle 2500 S
Sensitivity %
Status Implement Ready E
Requirement to Engage D|
D
AutoTrac Only -~ 8
b4 o
o
Configurar direcciéon de apero
Implement GPS Offset
Left/Right Shift 0.0
@ ®(in)
z
=
3
2
1
N
g
Back l s
o

Compens. GPS

DK01672,00000D9 -63-03JUN11-1/1
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Configuracién

Designacion de controles de VCS

NOTA: Para facilitar las instrucciones, el manual
emplea la VCS Il para el sistema de Guiado
activo de aperos. El operador puede emplear
la VCS |, si asi lo prefiere.

Asignacion de tipo de control y GPS a la VCS lil:
1. Pulsar la tecla CONFIGURACION
2. Seleccionar SELECCION DE CONTROL (A).

3. Bajo Tipo control VCS3, seleccionar Direccion del
apero de la lista (B).

4. Apagar y encender el vehiculo

La designacion del control de VCS se ha completado.

Seleccionar ATRAS (C).

NOTA: Si el apero se aleja de la linea de guiado,
las mangueras hidraulicas del cilindro de la
direccion pueden estar conectadas al revés
(consultar la seccion LOCALIZACION DE
AVERIAS de este manual).

IMPORTANTE: La seleccidn del tipo de control de
VCS debe coincidir con la conexion en el grupo
de cables del sensor de posicion del apero.

A—Botén SELECCION DE C—Bot6n ATRAS
CONTROL

B—Menu desplegable de
seleccion de VCS

PC12961 —UN—29AUG11

7

Tecla variable de configuracién

Setup Menu |
Control Selection @ ”
SCV Thresheold Setup l‘
Serial Port Setup l‘ é
7
/O Voltages l‘ %
| 8
Activation Entry ‘ 8
o
Seleccién de control
Control Selection
S0V Control Type
Off -
-
SCV3 Control Type é
it
5
| |
2
o ©  fa
o

Seleccién de control de VCS

CF86321,000037C -63-31MAY11-1/1
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Configuracion

Calibracién de direccion del apero

NOTA: La calibracion de la direccion del apero no es

necesaria cuando se usa desplazamiento del apero.

Una vez que se ha asignado el control de VCS y GPS,
hay PAGINAS adicionales de configuracién de Guiado
activo de aperos que quedan disponibles.

PC13072 —UN—16NOV10

Tecla programable principal del

=

controlador de aplicaciones

Main Menu |
AATENCIC')N: El apero se mueve durante la Implement Steer Main l‘
calibracién. Comprobar que no haya personas
ni obstaculos en la zona inmediata durante I
todos estos procedimientos. Leer y atenerse a @_" implement Steer Satup
las indicaciones dadas en FUNCIONAMIENTO =
SEGURO DE SISTEMAS DE AUTOMATIZACION Implement Shift Main z
DEL APERO, en la seccion SEGURIDAD, antes 8|
de llevar a cabo la calibracion. Implement Shifter SetuF:}” z
[
Calibracion de direccion de ruedas del apero: DS . ” §
ersion inrormation -~
1. Pulsar la tecla PRINCIPAL. ¢
. B Configurar direcciéon de apero
2. Seleccionar CONFIGURAR DIRECCION DE APERO Implement Steer Setup
(A).
.—Ir» Wheel Angle Setu
NOTA: Las primeras dos lineas de esta pagina se 9 : i
han reservado para la VCS1. Las dos lineas
siguientes se han reservado para VCS3. Nl ing (SFS Ol
Dependiendo del sistema de direccion puede ser GHmEl Ao 2500 s
mejor conducir en avance lentamente durante la Sensitivity 3
calibracion del sensor de angulo de ruedas. Status Implement Ready il
Requirement to Engage 7
Seleccionar configuracion de angulo de ruedas (B) AutoTrac Only o 8
4. Mover el eje directriz manualmente hasta el tope de ad ]
viraje a derecha y pulsar FIJAR POSICION DERECHA Configurar direccién de apero
MAX. (C). Wheel Angle Setup
5. Mover el eje directriz manualmente hasta el tope Wheel Angle -1823
de viraje a izquierda y pulsar FIJAR POSICION Sensor Voltage 0.0
6. Mover el eje directriz manualmente a su posicion
central y pulsar FIJAR POSICION CENTRAL (E). @_,, Cat Max Laft Position T
<
IMPORTANTE: La configuracion de la posicion central §|’
es criticamente importante para la precision en @-» Set Center Position z
la adquisicién de la linea y el funcionamiento. i
Podria ser necesario conducir la maquina y el g
apero en avance antes de fijar esta posicién Back o

para poder calibrarla correctamente.

NOTA: La gama de voltajes deseada desde el tope

izquierdo al derecho es de 0,5 - 4,5 V. El voltaje en la
posicion central debe ser de aproximadamente 2,5 V.

Si la diferencia de voltaje del tope izquierdo

al punto central o del tope derecho al punto
central mide menos de 1V, podria ser necesario
ajustar la posicion del sensor de angulo de
ruedas para aumentar su carrera.

Verificacion de la posicion de calibracion central

Config. ang.

A—Botén CONFIGURAR
DIRECCION DE APERO

B—Botén configurar angulo
ruedas

C—Botén FIJAR POSICION
DERECHA MAX.

Continuda en la pag. siguiente

ruedas

D—Boto6n FIJAR POSICION
IZQUIERDA MAX.

E—Botoén FIJAR POSICION
CENTRAL

CF86321,000037D -63-31MAY11-1/2
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Configuracién

Para verificar si la calibracion de posicidon central esta
ajustada correctamente, configurar y conducir una
pasada recta. Cuando el error indica cero, seleccionar

fijar posicion central (E) para verificar si la posicion central
esta ajustada correctamente.

La calibracion de la direccién del apero se ha completado.
CF86321,000037D -63-31MAY11-2/2

Calibracion de umbral de VCS

NOTA: La calibraciéon de umbral de VCS no se efectua
con una conexion de valvula externa. Para ajustar
el caudal hidraulico a la valvula externa ver la
seccion Ajuste del caudal hidraulico de valvulas
externas en este manual del operador.

AATENCION: Para evitar las lesiones graves,

mantener despejada la zona alrededor del
equipo. Este procedimiento requiere el
avance del vehiculo.

El apero se mueve durante la calibracion.

Leer y atenerse a las indicaciones dadas en
FUNCIONAMIENTO SEGURO DE SISTEMAS DE
AUTOMATIZACION DEL APERO, en la seccion
SEGURIDAD, antes de llevar a cabo la calibracién.

Cada vez que se instale el sistema de Guiado activo de
aperos en un tractor diferente, es necesario efectuar

la calibracion del umbral de VCS. Si no se calibra el
umbral de VCS, el mecanismo de la direccion podria virar
mucho mas rapidamente en un sentido, virar de modo
insuficiente o excesivo, o no rendir segun lo anticipado
debido a limitaciones del sistema hidraulico. Estos
factores dificultan que el controlador mantenga un error
de rumbo nulo.

NOTA: Para calibrar el umbral de VCS, el vehiculo debera
estar avanzando lentamente a mas de 0,5 km/h (0.3
mph) con la VCS seleccionada (VCS I o Ill) fijada
en el tope de "AC" o "AUTO", segtin lo muestren los
indicadores de VCS. El apero no tiene que estar en
la posicion bajada (de trabajo) para la calibracion.

Si el vehiculo no avanza a mas de 0,5 km/h
(0.3 mph), el control de VCS no producira
caudal hidraulico.

Calibracion de umbrales de VCS
1. Pulsar la tecla CONFIGURACION.
2. Seleccionar CONFIGURAR UMBRAL DE VCS (A).

PC12961 —UN—29AUG11

{7

Tecla programable de Configurar caja de herramientas de GreenStar
Setup Menu

Control Selection

(A sCV Threshold Setup

Serial Port Setup

110 Voltages

LR Rd R

Activation Entry

PC13496 —UN—O03MAY 11

Config. umbral VCS

A—Botén de CONFIGURAR
UMBRAL DE VCS

Continta en la pag. siguiente DK01672,0000169 -63-08AUG11-1/2
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Configuracion

3. Seleccionar la VCS deseada (B) del menu para la
CONFIGURACION DE UMBRAL.

4. Seleccionar el boton de menu de PRUEBA DE
VALVULAS (C) y ACTIVAR EXTENSION DE PRUEBA
DE VALVULAS (D) del menu desplegable.

5. Ajustar el valor de UMBRAL DE EXTENSION (E) al
valor mas bajo posible que produce un movimiento
uniforme y consistente.

* Si el voltaje del sensor (F) no cambia de modo
significativo, es necesario aumentar el valor del
umbral de extension.

* Si el voltaje del sensor varia rapida o erraticamente,
es necesario reducir el valor del umbral de extension.

* Repetir el procedimiento segun se requiera hasta
obtener un cambio uniforme y constante en el voltaje
del sensor.

NOTA: Algunos aperos pueden requerir que el sensor
esté completamente retraido para aumentar la
gama del movimiento de extension.

6. Seleccionar el boton de menu de PRUEBA DE
VALVULAS (C) y ACTIVAR RETRACCION DE
PRUEBA DE VALVULAS (G) del menu desplegable.

7. Repetir los procedimientos de ajuste empleados para
la calibracion de extension de la prueba de valvula.

NOTA: El voltaje del sensor variara en sentido
opuesto al del procedimiento de extension
de prueba de valvula.

8. Una vez terminado, seleccionar Prueba de valvula
desactivada.

Una vez que se detecta un movimiento constante con
las ruedas viradas a un angulo, el umbral se ha fijado
debidamente. El angulo de ruedas ahora debera variar de
izquierda a derecha y viceversa de modo igual y constante.

Es posible que se necesite aumentar o disminuir el caudal
hidraulico del tractor en la pantalla derecha del tractor o
en el Command Center para producir el caudal hidraulico
adecuado para el sistema de direccion del apero. Se
debe repetir la configuracion de umbral de VCS después

SCV Threshold Setup
SCW 1 Threshold Setup &
® v
Wheel Angle 0 (:}
Sensor Voltage 0.0
o
Extend Threshold 250 "‘"@ G
Retract Threshold 250 %I
o«
Valve Test Off A g
© > g
Configuracién de umbral
Valve Test Off -
w
o
c
(&)
e}
&
Valve Test Extend On %l
®© 3
| Valve Test Retract On 2
‘:) O
o

Menu de prueba de valvulas

B—Botén SELECCION DE VCS E—Valor de UMBRAL DE

C—Botén de meni de PRUEBA EXTENSION
DE VALVULAS F—Valor de VOLTAJE DEL
D—Botén de ACTIVAR SENSOR

G—Botén de ACTIVAR
RETRACCION DE PRUEBA
DE VALVULA

EXTENSION DE PRUEBA
DE VALVULA

de ajustar el caudal hidraulico. La reduccion del umbral
s6lo debe ser necesaria en mecanismos con cilindro
pequefio o de caudal bajo.

NOTA: Después de terminar la calibracion, es importante
medir las hileras irregulares o el rendimiento
del apero, con el apero bajado a la posicion
de trabajo (contacto con el suelo). Verificar el
rendimiento antes de usar el Guiado activo de
aperos en un trabajo real en campo.

DK01672,0000169 -63-08AUG11-2/2
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Configuracién

Ajuste del caudal hidraulico de valvulas
externas

Para ajustar el caudal hidraulico cuando se usa una
valvula externa, pulsar el boton Configuracion.

Seleccionar Configuracion de valvula externa (A) del
menu de configuracion.

En la pagina de seleccién de control, seleccionar la VCS
que esta configurada para controlar y después ajustar
el caudal al valor deseado.

El caudal esta ajustado en por ciento de 10% a 100%. El
caudal se determina segun el tamafio del cilindro utilizado
para accionar el Guiado activo de aperos.

El valor (%) de caudal maximo de VCS cambiara por
omision a 100. Se recomienda ajustar este valor a 30
durante el arranque. El operador tendra que aumentar
o disminuir este valor segun el rendimiento del apero
durante el funcionamiento.

A—Config valvulas externas C—Caudal max. de VCS 3
B—Caudal max. de VCS 1

PC12961 —UN—29AUG11

7

Botén de configuracién

Setup Menu
Control Selection
@* External Valve Setup

Serial Port Setup %

IO Voltages ES
|
8

Activation Entry 8
o

Ment Configuracion

External Valve Setup

SCV 1 Max Flow (%) | °°

SCV 3 Max Flow (%) | 1°° -—(©)
z
g
i)
z
7
&
&
2

Config valvulas externas

DK01672,0000179 -63-10AUG11-1/1

20-7

092111

PN=23




Configuracion ‘

Necesario para engranar

El Guiado activo de aperos tiene una opcion para
seleccionar cuando esta funcionando.

Para seleccionar mientras el Guiado activo de aperos
esta funcionando:

1. Seleccionar configurar direccion de apero (A) del
menu principal

2. La parte inferior de la pagina de configuracion de apero
(B) visualiza el requerimiento para engranar lo que se
selecciond. Pulsar el cuadro para cambiar el ajuste.

3. El cuadro visualizara el tipo de requerimiento
para engranar que esta disponible. Seleccionar el
requerimiento en el cuadro.
AutoTrac engranara el Guiado activo de aperos
siempre que AutoTrac esté habilitado.
AT + interruptor de apero abierto engranara el
Guiado activo de aperos siempre que AutoTrac esté
habilitado y el interruptor de apero esté abierto.
AT + Interruptor de apero cerrado engranara el
Guiado activo de aperos siempre que AutoTrac esté
habilitado y el interruptor de apero esté cerrado.
AT + enganche abajo engranara el Guiado activo
de aperos siempre que AutoTrac esté habilitado y el
enganche esté abajo.

A— Configurar direccién de B— Necesario para engranar
apero

Main Menu |
Implement Steer Main ”
@—» Implement Steer Setup l‘
Implement Shift Main %
g
[
Implement Shifter Setupnl 5
:
Version Information l‘ e
'8
Configurar direccion de apero
Implement Steer Setup
Wheel Angle Setup
Wheel Angle 2500 T
Sensitivity %
Status Implement Ready E
Requirement to Engage :|’
wn
AutoTrac Only -~ 2
— g
o
Necesario para engranar
AT + Imp Switch Open
AT + Imp Switch Closed %
AT + Hitch Down z
s
3
AutoTrac Only 8
o

Seleccién de Necesario para engranar

CF86321,0000380 -63-31MAY11-1/1

Valvula externa

IMPORTANTE: Una valvula externa con centro abierto
necesita tener una valvula de retencion en linea
instalada en la manguera de la bomba.

Si se usa una valvula externa, el grupo de
cables de 9 clavijas de retroalimentacion

de apero de lado del vehiculo (N° de pieza
RE58827) debe desconectarse del tractor para
que la valvula externa pueda funcionar. La
desconexion de este grupo de cables debe
hacerse mientras el tractor esta apagado.

Para conservar las conexiones de VCS del tractor, se
ofrece una conexion de valvula externa para el Guiado

activo de aperos. La valvula externa se puede conectar
a una VCS de centro abierto en el tractor o se puede
usar una salida hidraulica, por ejemplo, una fuente de
potencia hidraulica del tractor. La escuadra de montaje
de la valvula externa viene en un juego de John Deere.
El punto de montaje depende del tipo de apero y la
colocacion correcta de la manguera y el grupo de cables.
Las piezas incluidas en el juego son: tornilleria de
montaje, grupos de cables, valvula externa e interruptor
de control de VCS. El usuario provee las mangueras y
adaptadores para las conexiones, dependiendo de como
y donde se coloca la valvula.

CF86321,0000381 -63-31MAY11-1/1
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Funcionamiento

Funcionamiento basico del sistema de Guiado activo de aperos

PC13513 —UN—02MAY 11

Guiado activo de aperos

A— Sensor de angulo de ruedas D— Palanca de control de VCS
B— Controlador de aplicaciones E— Receptores de GPS StarFire
C— Pantalla RTK

F— Controlador de aplicaciones

* El controlador de VCS esta fijado en modo automatico
(AC).

* El sensor de angulo de ruedas (A) comunica el
angulo de viraje del apero al controlador (B) con
sefales transmitidas a través del grupo de cables de
retroalimentacion del apero (G).

* La informacion de angulo de direccion del apero ha
sido calibrada por el operador segun el controlador,
utilizando la pantalla (C) y la palanca de control de VCS
(D).

¢ E| controlador del Guiado activo de aperos calcula el
error de rumbo de apero utilizando la ubicacién de los
receptores de GPS StarFire RTK (E), con los valores
de linea de guiado fijados en el tractor para AutoTrac.

* Cuando AutoTrac esta habilitado y activado, y si la
maquina requiere un ajuste de direccion para volverla

G— Grupo de cables de

retroalimentacion del apero

H— Cilindro de direccion

hidraulica

Grupo de cables de 9 clavijas
de retroalimentacion de apero
de lado del vehiculo

a colocar sobre la linea de guiado, se envia una sefial
del controlador de Guiado activo de aperos a través del
grupo de cables del controlador de aplicaciones (F) al
controlador de VCS del tractor o a la valvula externa.
El controlador de VCS comunica instrucciones de enviar
aceite hidraulico al cilindro de la direccion del apero (H).
Todo este proceso retorna a su primer paso para
controlar continuamente si hay algun error de rumbo del
apero. Se efectuan ajustes constantes para mantener
el apero dirigido hacia la linea de guiado activa en la
actualidad.

NOTA: El Guiado activo de aperos funcionara en
sentido de retroceso por 45 segundos. Luego
de transcurridos los 45 segundos, AutoTrac y el
Guiado activo de aperos se desconectan, lo cual
suspende su control del tractor y del apero.
CF86321,0000387 -63-01JUN11-1/1
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Funcionamiento

Engrane del Guiado activo de aperos

IMPORTANTE: Si el dispositivo de direccion no
esta en contacto con el suelo, el Guiado
activo de aperos no podra dirigir el apero
de modo efectivo.

1. Configurar las lineas de guiado en la pantalla
GreenStar.

2. Usar los controles de VCS y mover la palanca de la
VCS Il (A) a la posicion de tope para activar el guiado
del apero.

NOTA: Presionar la VCS lll una sola vez, al inicio de
cada campo, y no en cada pasada.

3. Seleccionar el boton de VCS IlI (C) en la pantalla
derecha.

4. Verificar que la indicacion "EC" (control manual de
VCS) que aparece en la pantalla derecha (D) cambie
a "AC" (control automatico de VCS).

Si se usa un tractor con Command Center, cambia
de automatico con una raya atravesandolo (F) a
automatico sin una raya atravesandolo (E).

PC12212 —UN—18AUG09

NOTA: Para mas informacién sobre los controles de
VCS Command Center, consultar el manual
del operador del tractor.

IMPORTANTE: El Guiado activo de aperos empieza a
buscar de inmediato la linea después de que se
pulse el botéon de Reanudar AutoTrac. En los
aperos que emplean un sistema de direccién
de reja, el movimiento empieza aun si el apero
no esta en contacto con el suelo.

PC12211 —UN—10SEP09

5. Pulsar el botdn de reanudar AutoTrac (B) en el tractor
para activar a AutoTrac y Guiado activo de aperos
simultaneamente. Se debera observar que el tractor y
el apero se dirigen hacia la linea de guiado actual.

NOTA: El Guiado activo de aperos funcionara en
sentido de retroceso por 45 segundos. Luego
de transcurridos los 45 segundos, AutoTrac y el
Guiado activo de aperos se desconectan, lo cual
suspende su control del tractor y del apero.

PC13540 —UN—O06MAY 11

A—Palanca de control de VCS D—Pantalla derecha de VCS Control automatico de VCS en Command Center
1 E—Funcionamiento

B—Control de reanudar de automatico
AutoTrac F—Funcionamiento no

C—Boton de seleccion de VCS automatico
11l

Continua en la pag. siguiente CF86321,0000388 -63-01JUN11-1/2
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Funcionamiento

AN

Turn

DD

Hone

Set Track D

120.000 (i)

Implament Steer Main

SCV 1
Nao GPS

CN

3000

Implement Steering
Status

Track Error (in)
Wheel Angle
Line Sensitivity
Tracking

E
b S [

Line Sensitivity 300

Accumulated

Tractor Follow Off

a4

A—Designacién y estado de
controles de VMD
B—Error de rumbo (distancia)

C—Angulo de ruedas (apero)
D—Sensib. trayec. - Seguimiento

IMPORTANTE: La vista mostrada en la ilustracién
es para referencia solamente. Las imagenes
reales pueden variar debido a la conexién
de dispositivos opcionales o a la version
del software utilizado.

Consultar el manual del operador de la pantalla
GreenStar para mas informacion sobre el diseio
de la pagina y ajustes de la pantalla.

Informacién en la pantalla de Guiado activo de aperos:

* (A) Designacion y estado de controles de VCS - se
identifica el tipo de control de VCS junto con el estado
de dicha VCS. El estado indica al operador la condicion
actual del sistema de control. El estado puede guiar

al operador a problemas sin resolver que impiden el
funcionamiento del Guiado activo de aperos.

(B) Error de rumbo (distancia) - Distancia a la cual la
maquina se ha desviado de la linea de guiado actual.
Un apero debidamente equilibrado exhibe errores de
rumbo +y - en torno al 0.

(C) Angulo de ruedas (apero) - Cantidad de movimiento
de correccion de ruedas para mantener el error de
rumbo en 0. Si el angulo de ruedas consistentemente
aparece en uno u otro lado, esto indica que el
sistema esta dirigiendo la maquina en un sentido para
desplazarla lateralmente. Si se esta funcionando en
modo de pasada recta, esto puede ser indicativo de
que se esta trabajando en una ladera, o si ocurre en

WDOFP
10.0
Shifts OfF
Signal Type
RTK

z

1

z

936‘ 5

= 3

B a4 H —H ‘ 5

E—Sensibilidad de trayectoria

cumulativa

F— Activacion/desactivacion de

seguimiento de tractor

suelo nivelado, puede ser resultado de la calibracion
incorrecta del punto CENTRAL o de un desequilibrio
en el apero.

(D) Sensibilidad de trayectoria — Seguimiento -
Durante adquisicion de linea solamente — Determina

la "agresividad" de la respuesta del Guiado activo de
aperos a los errores de seguimiento cuando el vehiculo
esta adquiriendo la trayectoria. El error de rumbo es

la distancia entre la posicion del apero y la trayectoria
deseada. Al aumentar el valor de este ajuste se acelera
la respuesta del Guiado activo de aperos al adaptar

la posicion del apero a la trayectoria deseada. Los
valores mas altos resultaran en adquisiciones de linea
mas bruscas. Los valores mas bajos pueden reducir la
precision (ver AJUSTES/AFINADO EN CAMPO en esta
seccion). Gama de valores: 10 - 10000. Configuracion
estandar: 3000.

(E) Sensibilidad de trayectoria — Cumulativa -
Rendimiento en linea solamente — La velocidad o
agresividad con la cual el sistema ordena a las ruedas
que reaccionen a errores de rumbo cuando se viaja
sobre colinas y pendientes (ver AJUSTES/AFINADO
EN CAMPO, en la presente seccion). Gama de valores:
10 - 10000. Configuracion estandar: 300.

(F) Activacion de seguimiento del tractor - Permite al
operador activar o desactivar el seguimiento del tractor

NOTA: Para el modo de seguimiento, ver la pagina
25-5 en este manual del operador.

CF86321,0000388 -63-01JUN11-2/2
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Funcionamiento

Ajustes/afinado en campo KKK DPPPPPD DDPDD W:

et AR Curve

Con AutoTrac y Guiado activo de aperos conectados en
el campo, ajustar la sensibilidad de trayectoria y caudal
de VCS para obtener el rendimiento 6éptimo.

Ajuste de parametros de sensibilidad:

1. Sensibilidad de trayectoria - Seguimiento: ]
Adquisicion de linea — La rapidez o agresividad con la ~ [melsmant Stear Main Implsmant St2er ety

. . P . i =1
cual las ruedas viran hacia la linea de guiado. Statan ™ o || Whes! Angle Setup S
L. . . . Trachk Error (i A 0 Lk <§(
El valor de Seguimiento (A) se indica y se ajusta en Wheel Angle -1ago||!mplemant GRS Offsat E §
i _ 3 Line Sansitivi Wheal Angl 2,
e’s’ga vista. La gama es 10 - 10000 con un parametro mdneeic Ml B v Sl O - z
tipico entre 1500 - 5000. Al aumentar el valor se Line Sensiivity | 300 ||Status _ implement Ruady it
aumenta la agresividad de la direccion. Accumulated fime | R dUlirement to Engage SHdpm| 2
. Tractor Fo AT -~ AutaTrac Only e R 6
Un punto de partida recomendado es tener la EBj '!l L R0 E g
sensibilidad de linea - seguimiento alrededor de Pantalla_inicial
10 veces el valor de la sensibilidad de trayectorias
cumulativas y después afinarlas individualmente.
2. Sensibilidad de trayectoria cumulativa:
Rendimiento en linea — La rapidez con la cual el
sistema reacciona a errores cuando viaja sobre
colinas y pendientes. g
o
El valor Cumulativo (B) se indica y se ajusta en esta =
vista. La gama es 10 - 10000 con un parametro tipico il
entre 150 - 500. Al aumentar el valor se aumenta 7
la velocidad de reaccién durante condiciones de 8
desviacion de rumbo. :
o
3. Sensibilidad de angulo de ruedas: Afecta la
agresividad con que el sistema responde a los errores
en el angulo ordenado de direccion. A—Entrada de Sensibilidad de D—Cuadrante de ajuste de
trayectoria - Seguimiento caudal
Ajustar el valor de la sensibilidad de angulo de ruedas B—Entrada de Sensibilidad de E—Sens. angulo de ruedas
(E) segun lo deseado. Cuando mayor el valor, mas trayectoria cumulativa
; : C—Boton de seleccion de VCS
agresiva es la respuesta del sistema a los errores. Los i
valores de sensibilidad de angulo de ruedas varian
entre 10 y 9999.
* Cilindro pequefio = 500 2. Usar el cuadrante (E) para aumentar el caudal de la
* Cilindro grande = 5000 VCS hasta que el mecanismo de direccion responda

de modo inestable.

Afinacion de caudal de controlador de VCS:

3. Partiendo de este punto, reducir el caudal hasta que
el mecanismo de la direccion se estabilice.
Continuda en la pag. siguiente DK01672,0000178 -63-09AUG11-1/2

1. Seleccionar la VCS Il (D) en la pantalla derecha.
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Funcionamiento

Afinado de los caudales del controlador de VCS en
Command Center

1. Pulsar la tecla variable de tope de caudal (A) para
resaltar el grafico de barras de caudal (B).

2. Girar la ruedecilla de controles Command ARM hacia
adelante o hacia atras mientras se observa el indicador
de grafico de barras de caudal actual (C) moverse
hacia la derecha o izquierda respectivamente. El
valor en el cuadro de tope de caudal (D) aumenta y
disminuye mientras se gira la ruedecilla.

NOTA: El gréfico de barras representa la cantidad de
caudal. El caudal se visualiza en incrementos
de 0,04 comenzando en 0,04 hasta 10 en el
cuadro de tope de caudal (D).

3. Pulsar el botén de confirmar para fijar el caudal
deseado

12.5 SCvV
* &
v
75
@l =
> lm
0.0
s
o ¢ 1] =™ | [ 4

b

I¥

Caudal de VCS en Command Center

A—Tecla variable de tope de C—Indicador de grafico de

caudal

B—Grafico de caudal de VCS

barras de caudal actual

PC13546 —UN—O03MAY 11

D—Cuadro de tope de caudal

DK01672,0000178 -63-09AUG11-2/2

Modo de seguimiento

El modo de seguimiento hace que la trayectoria de guiado
del apero sea la misma que la del receptor de la maquina.
Esto permite que el Guiado activo de aperos funcione
sin necesidad de haber definido una linea de guiado,
mientras el operador conduce la maquina. Esto resulta
particularmente util durante la primera pasada por un
campo, cuando se esta definiendo la linea de guiado.

AATENCI()N: No activar el modo de seguimiento
al viajar sobre carreteras.

NOTA: El modo de seguimiento se desactiva a
velocidades superiores a los 35 km/h (21.7 mph).

El modo de seguimiento también se desactiva
si la velocidad disminuye a menos de 0,5 km/h
(0.3 mph) por mas de 30 segundos.

Para activar/desactivar el modo de seguimiento:

1. Pulsar la tecla PRINCIPAL.

2. Seleccionar PRINCIPAL DE DIRECCION DE APERO
(A).

3. En el cuadro desplegable (B), seleccionar
SEGUIMIENTO TRACTOR ACT o DESACT

PC13072 —UN—16NOV10

=

Tecla programable principal del controlador de aplicaciones

Main Menu

Oza

Implement Steer Main

Implament Steer Setup

Implament Shift Main

Implament Shifter Setup:}

Version Information

Botén Principal de direccién del apero

Implement Steer Main
Implement Steering 3SCV 3
Status Mo GPS
Track Error (in) 0
Wheel Angle -1939
Line Sensitivity 1500
Tracking
Line Sensitivity 300
Accumulated

Tractor Follow Off -~

v

Principal de direccién del apero

PC13503 —UN—03MAY 11

PC12996 —UN—01NOV10

CF86321,000038A -63-01JUN11-1/1
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Funcionamiento

Inhabilitaciéon del Guiado activo de aperos

AATENCION: El Guiado activo de aperos
no esta destinado para usarse durante el
transporte en carretera.

PC12961 —UN—29AUG11

{7

Para evitar las lesiones graves, inhabilitar el Tecla programable de Configurar caja de herramientas de GreenStar

Guiado activo de aperos por medio de desactivar
el control de VCS antes de entrar en una carretera.

Para inhabilitar el Guiado activo de aperos por medio de
quitar el control de VCS:

1. Pulsar la tecla CONFIGURACION
2. Seleccionar SELECCION DE CONTROL (A)

3. Fijar el TIPO DE CONTROL de VCS1 (B) y VCS3 (C)
en DESACT

Setup Menu

Control Selection @'

SCV Threshold Setup

Serial Port Setup

/O Voltages

Activation Entry

Botén SELECCION DE CONTROL

Control Selection

SCW1 Control Type

Off

4

SCV3 Control Type

Off @ ¢

Back

Seleccién de control de VCS

PC13493 —UN—O03MAY 11

PC13512 —UN—O03MAY 11
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Desconexidn de guiado activo de aperos

Desconexion del sistema de Guiado activo
de aperos

NOTA: Si ocurre una falla en un sistema electrénico,
el control hidraulico puede configurarse para que
funcione del modo normal, bajo control manual.

Si se usa una valvula externa, no se puede
hacer funcionar durante una falla en un
sistema electrénico.

Sin los controles electrénicos es imposible ajustar
la direccion del apero automaticamente.

Procedimiento de desconexion para cambiar el tractor
o el apero:

1. Apagar el motor de la maquina, aplicar el freno de
estacionamiento y sacar la llave.

2. Desconectar el grupo de cables del receptor del apero
del conector ISO de 9 clavijas (A).

3. Desconectar el grupo de cables de alimentacion
constante (no se ilustra).

NOTA: Una vez terminado esto, el control de
VCS revierte al funcionamiento normal
con control manual.

4. Desconectar el grupo de cables de 9 clavijas.

5. Desconectar el conector de luces (B) y demas
conexiones del apero necesarias para desconectar
el equipo del tractor.

Procedimiento de desconexién en caso de falla
electrénica:

* En el menu de configuracion de Guiado activo de
aperos, seleccionar SELECCION DE CONTROL.

* En el menu de SELECCION DE CONTROL, seleccionar
desactivado.

* Después de seleccionar DESACTIVADO, desconectar
la alimentacion del vehiculo y al volverla a conectar el
Guiado activo de aperos estara inhabilitado.

PC13526 —UN—O03MAY 11

Parte trasera del tractor

A—Conector de ISO
B—Conector de luces

C—Grupo de cables
de 9 clavijas de
retroalimentacion

Procedimiento de desconexion para el retiro
permanente:

* Apagar el motor de la maquina, aplicar el freno de
estacionamiento y sacar la llave.

* Desconectar el controlador de Guiado activo de aperos
de la parte trasera del conector ISO.

* Retirar el controlador y sus componentes siguiendo las
instrucciones de montaje del Guiado activo de aperos.

CF86321,0000345 -63-23MAY 11-1/1
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Localizacion de averias

Localizacion de averias — Sistema de
Guiado activo de aperos

Implement Steer Main

Implement Steering SOV 1
Status MNo GPS
Track Error (in) 0
Wheel Angle 1823

Line Sensitivity
Tracking
Line Sensitivity 300
Accumulated
Tractor Follow Off -
w

Ubicacion de codigos de estado

A—Coadigo de estado

PC13527 —UN—O03MAY 11

Codigo de estado

Descripcion

Solucién

Sin GPS

No hay sefial de GPS visible en el sistema, en la
posicion especificada en la zona de seleccion de
control para esta VCS.

Cambiar la seleccion de control de GPS a la ubicacion
correcta o instalar el receptor de GPS.

Apagar y encender la
alimentacién

Es necesario volver a arrancar el controlador para que
se comunique con esta nueva funcion.

Apagar el tractor y volverlo a arrancar.

Sin RTK

No se recibe sefal de correccion de RTK en el
receptor GPS seleccionado, o la sefial RTK no se
encuentra disponible.

Activar RTK en el receptor de GPS del apero y/o de
la maquina.

Actualizar software GPS

El software cargado es incompatible.

Actualizar el software de los receptores de GPS a una
versién compatible.

VCS de tractor no automatica

Control de VCS no retenida para engranar el Guiado
activo de aperos

Retener la VCS para engranar el Guiado activo de
aperos. Para vélvula externa retener la palanca de
VCS adicional.

Aceptar

El sistema esta listo para ponerse en marcha. Las
fallas que sucedan probablemente son independientes
del sistema de Guiado activo de aperos y residen en
el tractor o el apero.

El sistema funciona debidamente.

Averia

Causa

Pantalla de monitor ilegible cuando No hay comunicaciones con el

se conecta la maquina

controlador del apero.

Solucién

Desconectar la alimentacion, revisar
las conexiones y volver a conectar la
alimentacion para reiniciar el sistema.

Revisar el conector DEUTSCH de

4 clavijas en la parte trasera del
conector de apero ISO del tractor
para verificar que esté limpio y que la
conexioén sea la correcta.

Verificar que el conector en la
parte delantera del apero esté bien
asentado y ajustado.

CF86321,0000346 -63-23MAY11-1/1
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Localizacién de averias

Localizacion de averias — Maquina

Averia

La indicacion "AC" (control
automatico) no aparece en la
pantalla de VCS.

El apero se aleja de la linea cuando
se oprime el boton de reanudar
AutoTrac

La maquina no se dirige a la linea

La direcciéon hidraulica no responde
correctamente.

Causa

Conector de 10 clavijas sucio o suelto
en parte trasera del tractor.

La conexion de las mangueras de
VCS se ha invertido.

La calibracion de la direccién del
apero se efectud con los limites
derecho e izquierdo invertidos.

La indicacion "EC" aparece en la

pantalla de VCS.

Fugas de aceite en el cilindro de la
direccion.

Presion hidraulica insuficiente del
tractor.

Conexion incorrecta o deficiente de
mangueras hidraulicas.

La valvula esta atorada.

Continda en la pag. siguiente

Solucién

Limpiar los conectores y volverlos a
conectar ajustadamente.

Verificar que se haya seleccionado el
tipo correcto de control y de VCS en
la configuracion de Guiado activo de
aperos y que se haya desconectado y
vuelto a conectar la alimentacion.

Intercambiar las mangueras en las
salidas de la VCS.

Volver a realizar la calibracion de la
direccion del apero después de invertir
las entradas derecha e izquierda.

Empujar la palanca de control de la
VCS correcta a su tope para ponerla
en modo "AC".

Buscar fugas (ver la seccién
SERVICIO en este manual).

Reparar o sustituir el cilindro
(consultar al concesionario John
Deere).

Revisar la presion hidraulica del
tractor (consultar el Manual del
operador del tractor).

Comprobar que el aceite hidraulico
esté caliente.

Usar cilindros hidraulicos del tamafio
correcto para la presion del tractor.

Revisar los anillos "O" de las
mangueras, conectarlas debidamente
y apretar las conexiones.

Ciclar los cilindros hidraulicos
manualmente hasta sus topes
derecho e izquierdo. Si la condicion
vuelve a manifestarse, el aceite
puede tener contaminantes que
causan obstruccion o la VCS podria
requerir la adiciéon de una valvula de
vaivén que evite que entre a modo de
decantacion de barros en condiciones
de caudal bajo.

CF86321,0000347 -63-31MAY 11
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Localizacién de averias

Averia

Pérdida de funciones de pantalla y
del apero

Causa

Conector de 4 clavijas sucio o suelto
en parte trasera del tractor.

Grupo de cables de GreenStar
conectado incorrectamente.

Cortocircuito en grupo de cables.

Solucién

Limpiar los conectores y volverlos a
conectar ajustadamente.

Desconectar el grupo de cables,
limpiarlo e instalarlo debidamente.

Revisar el cableado eléctrico en busca
de interrupciones, cortocircuitos y
dafios.

CF86321,0000347 -63-31MAY11-2/2
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Servicio

Sistema de Guiado activo de aperos

Puesto que el controlador es electronico, el servicio que
requiere para mantener los niveles de rendimiento es
minimo. Sin embargo, el compromiso que John Deere
AMS tiene con el mejoramiento continuo y la calidad
puede producir actualizaciones periédicas de software
para este controlador. Para mantener el rendimiento
optimo, cargar estas actualizaciones.

En el sistema GS2/GS3, esto se logra cuando se ejecuta
una "actualizacion interactiva" con una conexion al sitio
Web de StellarSupport™ (www.stellarsupport.com). Una
vez que se descargan las actualizaciones se las debe
cargar a un CompactFlash para GS2 o un dispositivo
de memoria USB (A) para GS3. Después de haber
actualizado el dispositivo de memoria, la proxima vez
que se inserte el Compact Flash o el dispositivo de
memoria USB en la consola de pantalla (B), el sistema
operativo muestra un indicativo de que se han hallado
actualizaciones. Si se aceptan las actualizaciones,

el sistema de Guiado activo de aperos se actualiza
automaticamente a la versién mas reciente.

StellarSupport es una marca registrada de Deere & Company

PC13504 —UN—28APR11

GS3 2630

A— Dispositivo de memoria
usB

B— Consola GS3 2630

CF86321,0000348 -63-23MAY11-1/1

Maquina

Consultar al fabricante del médulo de direccion del apero
para los procedimientos de servicio.

CF86321,0000349 -63-23MAY11-1/1
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Servicio

Declaracion de homologacién de la UE

Deere & Company
Moline, lllinois U.S.A.

La persona abajo nombrada declara que
Producto: Guiado activo de aperos
Cumple todos los requisitos pertinentes y las normativas esenciales de las directrices siguientes:

Directiva Numero Método de certificacion

Directriz de compatibilidad electromagnética 2004/108/EC Anexo Il de la directriz

Nombre y direccion de la persona en la Comunidad Europea autorizada para compilar el documento técnico de construccion:

Brigitte Birk

Deere & Company European Office
John Deere Strasse 70

Mannheim, Alemania D68163
EUConformity@JohnDeere.com

Lugar de declaracion: Kaiserslautern, Alemania Nombre: Aaron Senneff
Fecha de declaracion: 18 de mayo de 2011 Titulo: Engineering Manager, John Deere Intelligent Solutions
Group
Fabrica: John Deere Intelligent Solutions Group Intelligent Solutions Group
2
o
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Literatura de servicio John Deere disponible

Informacion técnica

Acuda a su concesionario John Deere para obtener

la informacion técnica deseada. Parte de esta
informacién existe en forma electronica e impresa,

asi como en CD-ROM. Existen muchas maneras de
pedir esta informacion. Consultar al concesionario
John Deere. Haga su pedido con tarjeta de crédito
llamando al 1-800-522-7448 o por internet. John
Deere estd a la disposicion del cliente bajo la direccion
http://www.JohnDeere.com. Tenga a mano el modelo,
nuamero de serie y nombre del producto.

La informacién disponible incluye:

* CATALOGOS DE PIEZAS relacionan las piezas de
servicio disponibles para su maquina, con ilustraciones
de despieces que le ayudan a identificar las piezas
correctas. Resulta asimismo de utilidad como
referencia para el desmontaje y montaje.

MANUALES DEL OPERADOR proporcionan

informacion sobre seguridad, manejo, mantenimiento y

servicio. Estos manuales y los adhesivos de seguridad

de su maquina pueden existir igualmente en otros
idiomas.

CINTAS DE VIDEOS proporcionan informacién sobre

seguridad, manejo, mantenimiento y servicio. Estas

cintas de video pueden estar disponibles en diversos
idiomas y formatos.

MANUALES TECNICOS contienen informacion

para el mantenimiento de su maquina. Incluyen

especificaciones, procedimientos de desmontaje

y montaje ilustrados, esquemas hidraulicos y

eléctricos. Algunos productos disponen de manuales

independientes para informacién de reparacion

y diagndstico. La informacion de determinados

componentes, como los motores, esta disponible en

manuales técnicos de componentes independientes.

MANUALES DE FUNDAMENTOS incluyen informacién

elemental sin informacion concreta sobre fabricantes:

- La serie agricola trata sobre tecnologias de
explotacion agrarias y ganaderas, con temas como
ordenadores, Internet, y agricultura de precision.

- La serie de gestion agraria examina los problemas
del “mundo real”, ofreciendo soluciones practicas
sobre temas de marketing, financiacion, seleccion de
equipos y homologaciones.

- Los manuales de fundamentos de servicio tratan
sobre como reparar y mantener equipos de fuera de
carretera.

- Los manuales de fundamentos de manejo de
magquinaria explican la capacidades y ajustes de las
maquinas, como aumentar su rendimiento y como
eliminar las labores agricolas innecesarias.
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El servicio John Deere servicio le mantiene en marcha

John Deere esta a su servicio

LA SATISFACCION DEL CLIENTE es importante para
John Deere.

Nuestro objetivo es proporcionarle un servicio rapido y
eficaz a través de una red de concesionarios competentes.

—Mantenimiento y piezas de repuesto para su equipo.

—Técnicos especializados y experimentados y las
herramientas de diagndstico y reparacion necesarias para
mantener su equipo.

PROCESO DE RESOLUCION DE PROBLEMAS PARA
LA SATISFACCION DEL CLIENTE

Su concesionario John Deere y su equipo técnico estan
a su disposicion para atenderle en caso de cualquier
problema con su maquina.

1. Si acude a su concesionario, no olvide la siguiente
informacion:

—Modelo de la maquina y nimero de identificacion del
producto

—Fecha de compra

TS201 —UN—23AUG88

2. Hable sobre el problema con el encargado de
mantenimiento del concesionario.

3. Si de esta manera no encuentra solucion, expliquele el
problema al encargado de ventas y solicite asistencia.

4. Si el problema persiste y el encargado de ventas

no lo puede resolver, pidale al concesionario que tome
contacto directo con John Deere para obtener asistencia.
O contacte con el centro de atencion al cliente "Ag
Customer Assistance Center", nimero de teléfono
1-866-99DEERE (866-993-3373) o escribanos un email a
la direccion www.deere.com/en_US/ag/contactus/

—Tipo de problema DX,IBC,2 -63-01MAR06-1/1
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